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tasmamaatalous + uusi teknologia + tekoaly

Kuva: Mike MacKenzie| FElickr


https://www.flickr.com/photos/mikemacmarketing/30212411048
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5. AINEISTON PROSESSOINTI 1. PELTOJEN MERKINTA

TYOVAIHEET

4. HUKKAKAUROJEN
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Peltojen merkinta

12 peltolohkoa

Kevaan ilmakuvaus

12 lohkoa, ~30 ha
6100 RGEuvaa / 330QMS

' Kesan ilmakuvaus

11 YAohkoa, ~35 ha
5600RGBkuvaa / 2900 MS

'. Kitkenta

8 peltolohkolla hukkia
6-535 pistetta /pelto, yht: 773

Aineiston kasittely

Ortomosaiikit
Kuvien poiminta

Hukkakaurakohtien merkitseminen




Hukkakaurakuvien poiminta Kitkiessa
talletettujen GPS-koordinaattien perusteella.



Hukkakaurapikselien merkinta projektissa tuotetulla
tyokalulla.

csv-file [1/1] - wild oat [1/61] - image [1 / 3] - image name [ ID5-syys-p1-C80A0598.tif ] ------ POLYGONS SAVED TO MATLAB FILE

KEYBOARD COMMANDS: [1 CREATE POLYGON] - [2 REMOVE POLYGON] - [3 SAVE CURRENT POLYGONS TO M-FILE] - [4 NEXT FIGURE] - [5 SAVE AND EXIT]



MultispeQ measurements

RELATIVE CHLOROPHYLL
ID6_interpolation_IDW_spring2018
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| Johtopaatoksia ja pohdintaa

Hukkakaura on mahdollista havaita
Ilmakuvista ihmissilmin, jos lentokorkeus
alle 30 m (mieluiten 5-10 m).

Vaatimuksena teknisesti hyva kuvaus- ja
paikannuslaitteisto.

Aineiston kasittelyketjua sujuvoitettava.

Ratkaisuja aineiston jakamiseen
viljelijoiden kanssa?

Ensi kesaksi hankinnassa oma
kuvauslaitteisto.
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1. llmakuvaa pelto droonilla. 2.0peta tekoalyjarjestelma tunnistamaan
kuvista hukkakaurat (rikkakasvit).

4. Hukkakaurojen automaattinen 3. Kuvausten ja kuvankasittelyn
tunnistus ja tieto viljelijalle. ketjuttaminen ja automatisointi.
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Can drones detectcommon wild oats? %1 YLIOPISTO

WEED MANAGEMENT BASED ON AERIAL IMAGERY: Qt?ijf; TURUN
i

1. Conduct the drone flight campaigns. 2. Teach Al system to detect wild oats
(/other weedy species).

4. Inform farmer about the automatically 3. Build an automated data collection
detected wild oat locations. and processing chain.




